1. REPRESENTATION SYMBOLIQUE

1.1. Généralités

Diverses raisons peuvent conduire a utiliser les représentations simplifiées de pieces et
éléments ou de leurs assemblages ( fonctions ou liaisons). On estime parfois utile de
remplacer par un tracé conventionnel le dessin exact de certains détails trop difficiles et ou
trop long a exécuter. Les details compliqués et de faibles dimensions qui se répetent sur une
étendue assez importante n'ont pas lieu d'étre completement représentés.

Le dessin étant fait a I’échelle réduite, la représentation exacte de certains éléments ou
détails y serait peu lisible ou méme irréalisable. On peut citer, a titre d’exemples, les cas
suivants dont la représentation normalisée est trés simplifiée tout en étant tres significative.

- les filetages

- les engrenages

- les ressorts

- les roulements

- les soudures

- les installations électriques

- les installations hydropneumatiques
- les appareils de robinetterie

- les liaisons mécaniques

1.2. Les schémas

Pendant les premiéres études de conception, généralement, on désire ne tracer qu'un
dessin incomplet, réduit a I'essentiel, c'est pourquoi I'on a recours aux schémas. L'utilité d'un
schéma apparait essentiellement :

a. En début d'étude d'un appareil : 1l permet de prendre note des idées qui se présentent
et évoluent a partir d'une forme trés simple au fur et a mesure que la conception se précise.

b. Encours d'étude : Lorsqu'on désire mettre en évidence certaines fonctions ou liaisons
essentielles pour pouvoir choisir parmi plusieurs variantes d'études ou solutions.

c. Pendant I'étude technologique du produit: Pour aider a sa compréhension en
éliminant les détails inutiles. Le schéma peut exprimer un principe de fonctionnement d’un
mécanisme, un process technologique on un ordre d'exécution.

Généralement, le schéma est accompagné d'une notice explicative ou au moins d'une
Iégende qui donne la signification des abréviations employées.

Représentons ci-dessous I’exemple d'un schéma dont les symboles sont exprimés dans
les pages suivantes.
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1.3. Symboles pouf schémas

Nous donnons ici les symboles les plus utilisés en technologie mécanique, électrique et
hydraulique.

1.3.1. Les liaisons mécaniques
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1.3.2. Représentation des roulements
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1.3.3. Les engrenages
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1.3.4. Symboles divers
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